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提名奖项：科学技术进步奖 

成果名称 多场景下移动机器人集群关键技术及产业化 

提名等级 一等奖 
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相关内容 

科学技术进步奖：主要知识产权和标准规范目录、代表性

论文专著目录。（详见附录） 
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司； 

陈志平，排名 12，教授，杭州电子科技大学； 
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主要完成单位 

1.单位名称：浙江国自机器人技术股份有限公司 

2.单位名称：浙江科技学院 

3.单位名称：浙江国自智能装备有限公司 

4.单位名称：杭州云象商用机器有限公司 

5.单位名称：杭州欧镭激光技术有限公司 

 

提名单位  浙江省物联网产业协会

提名意见 

当前，全球制造业正处于全新变革时期，小批量、多

品种、短周期、个性化的高效、柔性制造模式成为新的需

要。传统的机器人无法适应新的制造模式，影响我国在全

球的竞争格局。同时，移动机器人应用已从相对封闭和结

构化的简单场景，扩展到高动态人机混合的开放半开放非

结构化综合复杂场景，带来移动机器人智能联合协作、高

复杂场景应用、核心部件进口依赖的三大问题。 

针对上述问题，该项目在国家和省重大项目支持下，

历经十余年的产学研合作攻关，面向移动机器人集群,研

究并突破了面向复杂动态场景的多机器人集群分布式低运

维感知、大规模多品类移动机器人集群联合调度与柔性

路径协同规划技术、自主可控的移动机器人集群通用软

硬件平台，开发了具有国际领先水平的多品类移动机器

人，实现在众多行业的产业化应用。成果大幅降低机器人

使用门槛，提升机器人环境适应性、柔性、智能性、易用

性、可靠性，降低使用成本，打造全面自主可控、可扩展

的移动机器人集群化平台与产业应用，具有十分重要的现

实意义和战略意义。 

成果应用于世界 500 强美国史泰博公司、国内的三一

重工、正泰集团、晶澳集团、中石化等行业龙头单位。其

中在 Staples 的洛杉矶、滨州、夏洛特等大型仓库实施已

超 3000 台，日处理订单量 40 万单，实现系统连续稳定运

行。成果已获授权发明专利 104 项。成果产品已通过欧盟

CE 认证，中国 CR 认证，韩国 KC 认证，美国 UL 认证已



完成第二阶段。近三年销售收入 10.12 亿元,出口创汇 1.38

亿元，产生间接经济效益 20 亿元。 

 

提名该成果为省科技进步奖 一 等奖。 

 



一、主要知识产权和标准规范目录 

知识产权 

（标准规

范）类别 

知识产权（标准规范）

具体名称 

授权号 

（标准规范编号） 

发明人（标准规范

起草人） 

发明专利 Mobile unit, inventory 

management system and 

the method for mobile 

unit localization 

US15/305400 WEI, LEI | TAO, 

YIKUN | ZHENG, 

HONGBO | WANG, 

XIA | ZHU, 

LINGFEN | DU, 

XINFENG | SHEN, 

ZHENHUA 

发明专利 基于半监督自回归动态隐

变量模型的故障检测方法 201911377117.0 

周乐|侯北平|郑洪

波|武晓莉|张淼|刘

薇 

发明专利 在庫品管理システム、運

送装置及び運送装置と運

送対象物との結合方法 

JP2019519001 韋 磊 | 陶 ▲い▼

昆 | 鄭 洪波 | 朱 

玲芬 | 王 霞 | 杜 

▲しん▼峰 | 沈 

振華 

发明专利 Safety protection 

method of dynamic 

detection for mobile 

robots 

US15/305346 DING, MENG | TAO, 

YIKUN | WANG, XIA 

| MI, XUDONG | 

ZHU, LINGFEN | 

ZHENG, HONGBO | 

DU, XINFENG | 

SHEN, JIZHONG 

发明专利 一种移动机器人的路线规

划方法 

CN201610878367.2 陈凯 | 陶熠昆 | 

杜鑫峰 | 沈继中 | 

朱玲芬 | 郑洪波 | 

王霞 | 宓旭东 

发明专利 Method and system for 

creating map based on 

3D laser 

US15/745573 HUANG, HONG | 

TAO, YIKUN | LIU, 

JIE | JIN, LVJUN 

发明专利 补货方法以及执行端和控

制端 

CN201810758440.1 陶熠昆 | 李宏业 | 

董华来 | 郑洪波 

发明专利 一种移动机器人基于路径

配置的 AP 切换方法 

CN201610876948.2 朱思怡 | 陶熠昆 | 

朱玲芬 | 郑洪波 | 

王霞 | 杜鑫峰 | 

宓旭东 | 沈继中 



二、代表性论文专著目录 

作 者 论文专著名称/刊物 

周乐*，王尧欣，葛志强，宋

执环 

Multirate Factor Analysis Models for Fault Detection in 

Multirate Processes/IEEE Transactions on Industrial 

Informatics 

李晓远 , 应小伟 , 朱文∗ , 

刘薇, 侯北平，周乐∗   

 

Nondestructive detection and analysis based on data 

enhanced thermography/Measurement Science and 

Technology 

 


