
附件：

浙江省技术发明奖公示信息表

提名奖项：技术发明奖

成果名称 基于 3D 视觉和机器人技术的智能拆码垛系统

提名等级 二等奖

提名书相关

内容

技术发明奖：提名书的主要知识产权和标准规范目录、代表性

论文专著目录

1. 基于升降装置的混合拆垛控制方法、装置、设备及介质，

ZL202110171024.3

2. 一 种 基 于 多 尺 度 轮 廓 直 角 检 测 的 拆 垛 方 法 ，

ZL201810596674.0

3. HDR 快速自动成像方法、结构光相机、电子设备和存储介质，

ZL202210264132.X

4. 一种机器人位置校正的方法和机器人定位系统 ，

ZL202111358973.9

5. 用于拆垛的控制方法、装置、电子设备及介质 ，

ZL202010619275.9

6. 一种在线混合码垛的方法、系统、电子装置和存储介质，

ZL202210778940.8

主要完成人 王灿，高级工程师，杭州灵西机器人智能科技有限公司

丁丁，杭州灵西机器人智能科技有限公司

黄伟波，杭州灵西机器人智能科技有限公司

王磊，杭州灵西机器人智能科技有限公司

主要完成单

位
杭州灵西机器人智能科技有限公司

提名单位 浙江省物联网产业协会



提名意见

近十年来，电商、快递等行业在中国相继迎来高速发展，

传统人工拆垛、搬运、码垛的成本、效率以及准确率已经不能

满足当前的技术发展需求，因此仓储物流方案的智能化迫在眉

睫。现有 3D 视觉智能拆码垛技术和产品长期被国外公司垄断，

国内引进后无法进行二次开发和定制化改造，存在卡脖子问题。

该项目围绕三维点云获取、点云特征识别、混合拆垛抓取规划、

机器人运动规划、智能在线码垛核心技术开展研发，成功研制

了一套面向仓储物流领域的 3D 视觉智能拆码垛系统并完成了

产业化应用推广，实现了国产化替代，解决了目前拆码垛领域

的卡脖子问题，提升物流效率，增加仓储空间利用率，推动仓

储物流行业迈入智能化新时代。

该成果的研制单位是杭州灵西机器人智能科技有限公司，

本项目产品已经在多家公司投入使用，如京东、昆船智能技术

股份有限公司、深圳市今天国际物流技术股份有限公司、浙江

荣力智能装备有限公司、杭州特翌智科技有限公司等，具有良

好的稳定性。经过浙江省物联网协会组织的“基于 3D 视觉和机

器人技术的智能拆码垛系统”科技成果鉴定会，由宋明顺教授

为主的专家组一致认为，该项目已经投入市场，系统稳定性好，

故障率低，整体技术水平达到国内领先水平，部分技术达到国

际先进水平。

项目研发期间授权专利 8项，其中发明专利 5项，实用新

型专利 3项；登记软件著作权 5项。相关技术的实施解决了行

业卡脖子问题，实现了国产化替代，取得了显著的经济和社会

效益。

提名该成果为浙江省科技技术发明奖二等级。


